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ИССЛЕДОВАНИЕ ПОДЪЕМА ЭЛЕМЕНТА ОБДЕЛКИ  
МАНИПУЛЯТОРОМ ТОННЕЛЬНОГО УКЛАДЧИКА 

 
В современных условиях возрастающей технологической конкуренции 

большое значение имеет сокращение сроков разработки новых конструкций 
машин, а также повышение их качества и надежности. В связи с этим опти-
мальное проектирование занимает одну из основных позиций при создании со-
временных конкурентоспособных машин, в частности тоннельных укладчиков. 

Создание математических моделей укладчиков и определение их рацио-
нальных параметров на основании проведения исследований современными 
методами является актуальной научной проблемой механики горных машин.  

В данной работе решена актуальная научная задача исследования про-
цесса подъема [1] для обоснования рациональных параметров привода посту-
пательного перемещения манипулятора тоннельного укладчика. 

Найден оптимальный закона перемещения элемента обделки из рассмот-
ренных пяти законов движения и доказано, что его применение (П-образного 
закона) сокращает время подъема на 11%, но требует разрывного закона управ-
ления, тем самым усложняя реализацию системы управления гидроприводом 
[2], поэтому целесообразно применить косинусоидальный закон. 

Разработана математическая модель гидравлического привода поступа-
тельного перемещения манипулятора и получен закон управления перемещени-
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 режима движения жидкости. 

Получена зависимость опережения управляющего сигнала по сравнению 
с перемещением блока от коэффициента увеличения приведенного диаметра 
штоковой полости. 

В результате проведенных исследований получены новые закономерно-
сти подъема элементов обделки манипулятором укладчика и необходимые для 
этого законы управления гидравлическим приводом обеспечивающие точность 
позиционирования монтируемых элементов, а также разработаны рекоменда-
ции по обоснованию рациональных параметров гидропривода. 
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