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 Существующие тормозные системы, 
в ряде случаев оказались не в 
состоянии обеспечить интервал 
величин замедлений 
предохранительного торможения в 
пределах, нормируемых Правилами 
безопасности. 



 

 

Использование современных методов 
компьютерного  моделирования  Solid 
Works для исследования тормозных 
характеристик колодочного тормоза. 

 



 

 
Разработка компьютерной модели 

исполнительного органа колодочного 
тормоза подъемной машины  
МПМН-5х4 для проведения 
исследований по повышению 

быстродействия тормоза. 
 



 
 

1 - тормозная 
балка;  
2 – пресс - 
массовые колодки;  
3 – вертикальные 
стойки; 
4 – опоры; 
5 – рычаг; 
6, 7 – тяги;   
8 – регулировоч-
ная гайка;  
9 – регулирующая 
стойка; 
10 – штанга. 



 
 

 



  Разработана компьютерная модель узла 
колодочного тормоза в сборе 
многоканатной подъемной машины 
МПМН-5x4 для проведения 
исследований по повышению 
быстродействия тормоза. 

  
  Масса узла - 8790 кг. 
  Количество деталей - 324 шт. 
  Количество сборочных узлов - 5. 
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